
主な利点

• ハネウェル小型慣性航法シス
テム(HCINS)のようなハネ
ウェル製品ラインを選択する
ことによる保証された機能

• 高速度範囲をサポート
(理論制限値 ～250m/s)

• 正確な垂直速度を提供
(使用例：自動着陸)

• 地上170mまで測定可能

• 距離測定解像度は4cm以下

• 日中／夜間のオペレーション
が可能

• 雨、霧、ダストおよび雪のよ
うな環境条件に影響されない

• 以下の機能に利用可：
- 速度情報補助
- 高度測定
- 深度マッピング
- 地面衝突回避

ハネウェルレーダー速度システム(HRVS)
はミリ波センシング技術(60-64GHz ある
いは76-81Hz)に基づき構成されており、
物体との距離と速度を提供します。セン
チメートルレベルの距離測定精度を提供
し、雨、霧、ダストや雪などの環境条件
に影響されません。

HRVSは慣性航法システムの物体速度情
報支援ソースとして、また空中高度計や
深度マッピング／地面衝突回避のセン
サーパッケージとして使用されることを
目的としており、複数のマーケットセグ
メントやユースケースで即座に使用可能
です。

HONEYWELL RADAR 
VELOCITY SYSTEM 
RANGE AND VELOCITY
WITHOUT GNSS

ハネウェルレーダー速度システム(HRVS)は低
SWaP(Size, Waight and Power)のレーダー
ベースのナビゲーション補助システムです。
慣性航法システムと組み合わせることで継続
的なGNSS中断時にも安全なナビゲーション
が可能となります。

主な特徴
供給電圧 +5VDC
消費電力 1.7W (ノミナル値)

重量 24g (OEMバージョン) 
68g (密閉バージョン)

サイズ 113mm × 60mm × 10mm (OEMバージョン)
118mm × 66mm × 13mm (密閉バージョン)

動作周波数 62.0±0.5GHz
視野角 5.5ﾟH × 5.5ﾟV(-3dB)
動作温度範囲 -40℃ ～ +85℃

Proven – Robust – Accurate



HRVS (4ボード) パフォーマンスデータ ｰ 航空機(GNSSなし)

使用INS HCINS (MEMSベースの低価格ナビゲータ ｰ タクティカルグレード ｰ ジャ
イロバイアス不安定性 1 deg/h)

代表的パフォーマンス *移動距離の1% (代表的パフォーマンス)
２シグマパフォーマンス *移動距離の3% (２シグマパフォーマンス)
最大測定範囲 170m
主要パフォーマンス変数 方位誤差、軌跡形状(オープン対クローズド)

HCINSでの代表的方位誤差 5分で1ﾟ以下 (15分を超える停止の場合、方位誤差修正のための補助情報
が推奨されます)

試験地表面 アスファルト、草地、コンクリート、森林、緑地、雪面
地表面の制約 湖面(静止水面)
X/Y/Z軸 3m/s速度誤差 0.20/0.20/0.04 RMS 0.02/0.02/0.003 平均
X/Y/Z軸 6m/s速度誤差 0.35/0.35/0.07 RMS 0.06/0.02/0.02 平均
X/Y/Z軸 9m/s速度誤差 0.45/0.45/0.10 RMS 0.09/0.04/0.03 平均

閉軌道でのタクティカルグレードINS(HCINS)による飛行試験結果の例

直線軌道の場合の方位誤差
による位置誤差の依存性 測定距離によるSN比の依存性

*移動距離の1～3%のパフォーマンスは、10分未満のGNSS停止のような場合において方位誤差が主要なエラーソースとなり始めるまで達成可能です。
さらに長時間の停止の場合は、可能であれば例えば磁力計のような方位補助ソースを使用することを推奨します。
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